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© Eine Hilfsvorrichtung fur die zahnarztliche Behandlung 
besteht aus einem mehrteiligen Gelenkarm 11, dessen 
hinteres Ende 12 stationar gehalten ist und dessen vorderes 
Ende 14 wenigstens eine Aufnahme 15 fur den AnschluB 
eines gummielastischen Saugansatzes 16 aufweist und 
bedarfsgerecht raumlich plaziert haltbar ist. Der Saugansatz 
16 weist statt dem einen Lichtkopf 32 auf, der uber einen 
optischen Wellenleiter 31 mit einer Lichtquelle 28 verbunden 
ist. Fur die Verstellung jedes Gelenks 18, 20, 22 weist der 
Gelenkarm 1 1 einen motorischen Antrieb mit einer jeweili- 
gen Stellungsregelungseinrichtung auf, wobei alle Stel- 
lungsregelungseinrichtungen mit einer zentralen Steue- 
rungseinrichtung verbunden sind. Die Steuerungseinrich- 
tung besitzt einen vorzugsweise programmierbaren Spei- 
cher und ist optisch oder akustisch bzw. per Sprache 
ansteuerbar, wobei auch die Betatigung einer Saugeinrich- 
tung 26 und einer UV-Lampe sprachgesteuert erfolgen kann. 
Der Saugansatz am vorderen Ende des Gelenkarms ist 
gummielastisch und mit einem Zungenabhalteschiid in Form 
einer Abformloffelwand versehen. 
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Beschreibung 

Die Erfindung eine Vorrichtung insbesondere zur Hil- 
fe bei der zahnarztlichen Behandlung. 

Bezweckt wird die Schaffung einer Hilfsvorrichtung, 5 
die es einem Zahnarzt ermdglicht, Behandlungen auch 
ohne Assistenz durch eine Helferin vornehmen zu kon- 
nen. 

Bei der Zahnbehandlung ist es bisher iiblich, daB bei- 
spielsweise bei Bohrvorgangen oder zum Harten von 10 
eingebrachtem Kunststoff eine Helferin einen Saugan- 
satz an eine geeignete Stelle im Mundraum halt bzw. 
den Lichtkopf einer UV-Lampe unmittelbar uber den zu 
Mrtenden Kunststoff anordnet Angesichts steigender 
Personalkosten und dem Bestreben, wirkungsvolle Bei- 15 
trSge zur Kostendampfung im Gesundheitswesen zu lei- 
sten, besteht daher ein Bediirfnis nach apparativem Er- 
satz einer Helferin zumindest bei den oben erwahnten 
Tatigkeiten. 

DemgemaB macht die Erfindung eine insbesondere 20 
fiir die zahnMrztliche Behandlung vorgesehene Vorrich- 
tung verfiigbar, die aus einem mehrteiligen Gelenkarm 
besteht, dessen hinteres Ende stationer gehalten ist und 
dessen vorderes Ende wenigstens eine Aufnahme fur 
den AnschluB eines gummielastischen Saugansatzes 25 
aufweist und bedarfsgerecht raumlich plaziert haltbar 
ist. 

Hierdurch wird in giinstiger Weise zumindest das Ab- 
saugen von Speichel und dergleichen aus dem Mund- 
raum sowie das Abhalten von Zunge und Wange ohne 30 
personelle Hilfe ermdglicht, wobei der Saugansatz 
selbst aus Sicherheitsgriinden gummielastisch ist, um bei 
Bewegungen des Kopfes keine Verletzungen hervorzu- 
rufen. Der Gelenkarm l&Bt sich in die jeweils gewunsch- 
te Stellung im Behandlungsbereich problemlos fiihren 35 
und beharrt in dieser fur das gewiinschte Absaugen, 
wobei er sich an seinem hinteren Ende stationer ab- 
stutzt. 

GemSB einer bevorzugten weiteren Ausgestaltung 
der Erfindung ist fur die Steigerung des bedarfsgerech- 40 
ten raumlich plazierten Haltens des vorderen Endes des 
Gelenkarms bzw. des daran angeschlossenen gummiela- 
stischen Saugansatzes eine auf das Arbeitsfeld gerichte- 
te Kamera vorgesehen, die vorzugsweise in die ohnehin 
vorhandene OP-Leuchte integriert ist Ober diese Ka- 45 
mera ist in giinstiger Weise eine Nachfuhrsteuerung fur 
das vordere Ende des Gelenkarms bzw. des Saugansat- 
zes bei Anderung des zu behandelnden Zahns und/oder 
bei Patientenlageanderung vorgesehen. Hierdurch wird 
in vorteilhafterweise Lageveranderungen sei es im Be- 50 
reich der Zahnfiache, sei es seitens des Patienten, in 
idealer Weise Rechnung getragen, um stets die vorgese- 
hene optimale Behandlungslage mit zugeordneter Saug- 
ansatzposition erreichen zu konnen. Dabei kann vorteil- 
haft auch eine sogenannte Lagerungskamera, die ftir die 55 
Kontrolle der Lage des Patienten auf dem Behandlungs- 
stuhl dient, zur Nachfuhrsteuerung verwendet werden, 
wobei gleichzeitig die Position Saugansatz zu Weichge- 
webe/Zahnen Ober die Gelenkarmstellung mit erfaBt 
werden kann. 60 

Die Aufnahme far den AnschluB des Saugansatzes ist 
vorzugsweise mit wenigstens einem in dem Gelenkarm 
integrierten Saugschlauch verbunden, der zu wenig- 
stens einer Saugeinrichtung fiihrt, welche bevorzugt im 
Bereich des hinteren Gelenkarmendes angeordnet ist 65 
Statt eines Schlauchs konnen auch zwei oder mehrere 
Schiauche mit ggf. unterschiediich groBen Querschnit- 
ten vorgesehen sein. 
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Der Saugansatz ist gemaB einer bevorzugten weite- 
ren Ausgestaltung der Erfindung mit einem gummiela- 
stischen Zungenabhalteschild in Form einer AbformlSf- 
feiwand verbunden, wobei die Abformloffelwand mehr 
in der H6he als in der Breite extendiert ist und durch 
ihre Formgebung sicherstellt, daB die Zunge zuverlassig 
abgehalten wird. Gleichzeitig kann das Zungenabhalte- 
schild auch zum Abhalten der Wange eingesetzt wer- 
den, wobei auch die reine Abhaltefunktion ohne Ab- 
saugfunktion realisiert werden kann. 

Alternativ kann der gummielastische Saugansatz bei- 
spielsweise zum Zahnsteinentfernen mit einem als Spie- 
gel ausgepragtem Schild versehen sein, und die Offnung 
des Saugansatzes, die mit dem Schildgummi elastisch 
verbunden ist, ist trichterfdrmig uberwiegend in der 
Breite extendiert ausgebildet. 

Vorzugsweise ist der Saugbetrieb optisch oder aku- 
stisch bevorzugt sprachgesteuert, betatigbar, um dem 
behandelnden Zahnarzt von einer Betatigung durch 
Hande oder FiiBe zu entlasten. 

Fur die Steuerung des Saugbetriebs sind vorzugswei- 
se Sprachbefehle, eine optische Erfassung von Fliissig- 
keitsaustritt aus einem Winkelstiick, entweder durch ei- 
ne Lichtschranke oder durch die vorgesehene Kamera, 
eine Koppelung mit einer Spray funktion, ein Mund- 
feuchtigkeitssensor und/oder ein Antriebsmotor-Ge- 
rauschsensor vorgesehen. 

Das vordere Ende des Gelenkarms kann weiterhin 
eine Aufnahme zum AnschluB eines Mundspiegeladap- 
ters aufweisen, die vorzugsweise die selbe Ausgestal- 
tung wie die Aufnahme ftir den AnschluB des Saugan- 
satzes besitzt und demgemaB alternativ einsetzbar ist. 

Des weiteren kann das vordere Ende des Gelenkarms 
vorteilhaft eine Aufnahme zum AnschluB eines Licht- 
kopfes, vorzugsweise ftir UV-Licht, aufweisen, wobei 
bevorzugt der LichtkopfanschluB mit wenigstens einem 
in dem Gelenkarm integrierten optischen Wellenleiter 
verbunden ist, der zu wenigstens einer Lichtquelle fiihrt 
Diese Lichtquelle ist vorzugsweise im Bereich des hinte- 
ren Endes des Gelenkarmes vorgesehen. 

Wenn nach einer bevorzugten weiteren Ausgestal- 
tung der Erfindung der Lichtkopf im Bereich der An- 
saugoffnung des Saugansatzes miindet, insbesondere, 
wenn der Lichtkopf uber ein Schlauchstuck oder Saug- 
ansatzstiick mit dem Abhalteschild verbunden ist, kon- 
nen in einem einzigen anschlieBbaren Element die 
Funktionen "Absaugen", "Abhalten" und "Harten" vor- 
teilhaft vereinigt sein. 

Eine deutliche Bedienungserleichterung ergibt sich 
fur den behandelnden Arzt weiterhin dann, wenn der 
Betrieb des Lichtkopfes optisch oder akustisch, vor- 
zugsweise sprachgesteuert betatigbar ist 

Das vordere Ende des Gelenkarms besitzt vorzugs- 
weise eine Aufnahme zum AnschluB eines saugerlosen 
Aufsteckstiicks mit Schild und einer bevorzugt minde- 
stens zahnflachenwirksamen Lichtharteeinrichtung fiir 
gleichzeitige vestibuiare als auch orale Behandlung, wo- 
bei die Lichtharteeinrichtung zwei biegsame Wellenlei- 
ter und/oder eine Spreizoptik und/oder eine Spiegel- 
Prismaanordnung aufweist 

Die AnschluBaufnahme am vorderen Ende des Ge- 
lenkarmes besitzt vorzugsweise eine Arretierungsein- 
richtung, die mittels eines Arretierungsknopfes ldsbar 
ist Hierdurch wird eine einfache Handhabung und ein 
schneller Wechsel von Ansatzen ermdglicht, die fur je- 
den neuen Patienten sterilisiert sein miissen. 

Der Gelenkarm weist fiir die Verstellung jedes Ge- 
lenks einen motorischen Antrieb auf, wobei vorzugswei- 
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se fiir jeden motorischen Antrieb eine Stellungsrege- 
lungseinrichtung vorgesehen ist und alle Stellungsrege- 
lungseinrichtungen mit einer zentralen Steuerungsein- 
richtung verbunden sind. 

Der motorische Antrieb kann pneumatisch, hydrau- 5 
lisch oder elektrisch, beispielsweise mittels kleinbauen- 
der Schrittmotoren realisiert sein, die mit Gelenkgetrie- 
ben zusammenarbeiten, wobei die Relativsteilung der 
beiden Geienkhalften bezuglich der Gelenkachse durch 
Sensoren der Stellungsregelungseinrichtung abfuhlbar 10 
sind. Hierdurch laBt sich in giinstiger Weise eine Robo- 
terarmsteuerung realisieren, wobei weiterhin giinstig 
ist, wenn die Steuerungseinrichtung fiir die individuelle 
Ansteuerung fur den motorischen Antrieb einen vor- 
zugsweise programmierbaren Speicher aufweist Hier- 15 
durch konnen patientenspezifische Positionen abgespei- 
chert und wunschgemaB wieder von dem vorderen Ge- 
lenkarmende eingenommen werden. AuBerdem wird 
dadurch die Voraussetzung dafiir geschaffen, daB die 
Stellung der einzelnen Gelenke beim manuellen Heran- 20 
fiihren des vorderen Endes des Gelenkarmes im Sinne 
eines sog. 'Teach-in" erf aBt und gespeichert werden. 

Vorzugsweise ist die Steuerungseinrichtung mit der 
Kamera verbunden, wobei die Lagebeziehung zwischen 
Mundweichteilen/Zahnen zu dem Saugansatz speicher- 25 
bar und mit Hilfe der Kamera kontrollierbar ist Dar- 
iiberhinaus ist es aus Grunden der Kontrolle des Ge- 
lenkarms zwecks Vermeidung von Verletzungen giin- 
stig, wenn der Gelenkarm Sensoren fur die Kraft der 
Bewegung des Saugansatzes und deren Begrenzung 30 
aufweist. Diese Sensoren konnen zudem vorteilhaft 
noch mit der Steuereinrichtung mit der Folge verbun- 
den sein, daB bei starker Bewegung des Saugansatzes 
ein automatisches Stoppen erfolgt. 

Giinstig ist es weiterhin, wenn der Saugansatz fiir das 35 
Beibehalten eines bestimmten Abstandes zu den Weich- 
geweben/Zahnen wenigstens einen Abstandssensor auf- 
weist, durch den/die auch ein vorzugsweise mikropro- 
zessorgesteuertes motorisches Herausbewegen des 
Saugansatzes aus der Mundhohle veranlaBbar. Hier- 40 
durch braucht der Saugansatz nicht manuell aus dem 
Mund entfernt werden, wenn beispielsweise der Patient 
den Kopf dreht oder irgendeine kritische Behandlungs- 
situation ein schnelles Herausbewegen des Saugansat- 
zes zur Vermeidung einer Verletzung des Mundraums 45 
erfordert. Gleichzeitig wird durch den wenigstens einen 
Abstandssensor der beispielsweise mit Ultraschall, In- 
frarot oder Warme arbeitet, stets ein Sicherheitsabstand 
gewahrleistet 

Urn alle gebr&uchlichen Behandlungspositionen 50 
raumlich einnehmen zu konnen, besitzt der Gelenkarm 
wenigstens zwei Gelenke mit jeweils unterschiedlich 
orientierten Drehachsen, wobei alternativ auch zwei 
oder mehr Schwenkgelenkfunktionen in speziellen Ge- 
lenken, insbesondere Universalgelenken, vereinigt sein 55 
konnen. Giinstig ist es dabei, wenn das Innere des Ge- 
lenkarms bzw. seine Elemente, einschl. der Gelenke, 
hohl ausgebildet ist und einen DurchlaB fur ein oder 
mehrere Saugschlauche sowie optische Wellenleiter 
usw. aufweist. 60 

Giinstig ist es weiterhin, wenn der Gelenkarm wenig- 
stens einen verl&ngerbaren, vorzugsweise teleskopier- 
baren Abschnitt aufweist, welcher vorzugsweise eine 
stellungsregelbaren motorischen Antrieb besitzt, wel- 
cher mit der zentralen Steuerungseinrichtung verbun- 65 
den ist Hierdurch wird die Roboterarmfunktion in ih- 
rem Aktionsumf eld vorteilhaft vergroBert. 

Das hintere Ende des Gelenkarms ist gemaB einer 
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bevorzugten weiteren Ausgestaitung der Erfindung mit 
einer Stativbox verbunden, in der wenigstens die Saug- 
einrichtung, vorzugsweise auch die Lichtquelle und die 
Steuerungseinrichtung untergebracht sind. Falls die Ka- 
mera nicht bereits in der OP-Leuchte integriert ist, 
konnte diese auch stationar an der Stativbox mittels 
eines Halters angebracht sein. Der Gelenkarm bildet 
dann mit der Stativbox, deren vorgesehenen Saugein- 
richtung, Lichtquelle und Steuerungseinrichtung eine in 
sich geschlossene Einheit mit der Nachfuhr- und Kon- 
trollkamera, was fiir bestimmte Nachrustungsvorhaben 
bei Zahnarztpraxen sowie auch unter dem Gesichts- 
punkt Renondenz giinstig ist. Dabei kann die Kamera 
auch in ihrer Montage an der Stativbox wiederum in 
einer OP-Leuchte integriert sein. 

Nachfolgend wird die Erfindung unter Bezugnahme 
auf die beigefugten Zeichnungen naher erlautert. Es zei- 
gen: 

Fig. 1 eine teilweise schematisierte Seitenansicht ei- 
nes Ausfuhrungsbeispiels einer erfindungsgemaBen 
Vorrichtung fiir die zahnarztliche Behandlung; 

Fig. 2 eine vergroBerte perspektivische Ansicht eines 
Saugansatzes; 

Fig. 3 eine perspektivische Ansicht des vorderen En- 
des des Gelenkarms; und 

Fig. 4 eine perspektivische Ansicht eines Adapters fiir 
einen Mundspiegel. 

In Fig. 1 weist das Ausfuhrungsbeispiel einer erfin- 
dungsgemaBen Vorrichtung 10 einen Gelenkarm 11 auf, 
dessen hinteres Ende 12 stationer in einer schematisiert 
angedeuteten Stativbox 13 verbunden ist. Der Gelenk- 
arm 11 besitzt ein vorderes Ende 14 das, wie in Fig. 3 
vereinfacht dargestellt, eine Aufnahme fiir den An- 
schluB eines in Fig. 2 vergroBert dargestellten gummi- 
elastischen Saugansatzes 16 aufweist. 

Der Gelenkarm 11 besitzt bei der dargestellten Aus- 
fuhrungsform einen sich von seinem hinteren Ende 12 
vertikal nach oben erstreckendes gerades Gelenkteil 17, 
das mit der Stativbox 13 iiber ein Drehgelenk verbun- 
den sein kann. In nicht dargestellter Weise kann das 
Gelenkelement 17 auch langenverzlnderbar sein, insbe- 
sondere nach Art eines Teleskops ausgebildet sein wo- 
bei in nicht-dargesteilter Weise auch ein stellungsregel- 
barer motorischer Antrieb vorhanden ist 

Das obere Ende des geraden Gelenkelements 17 ist 
iiber ein Drehgelenk 18 mit einem abgewinkelten Ge- 
lenkelement 19 verbunden, das seinerseits iiber ein nach 
einer Abwinkelung nach unten vorgesehenes Drehge- 
lenk 20 mit einem Winkelelement 21 in Verbindung 
steht. Das Winkelelement 21 ist etwa um 45° abgewin- 
kelt und iiber ein Drehgelenk 22 mit einem geradlinigen 
Gelenkelement 23 verbunden. Das geradlinige Element 
23 geht an seinem vorderen Ende, d.h. an dem dem 
Gelenk22 abgewandten Ende in einen um 90° abgewin- 
kelten Abschnitt 24 mit vergleichsweise geringem 
Durchmesser iiber, der seinerseits iiber eine Abwinke- 
lung von etwa 45° schlieBlich am vorderen Ende 14 des 
Gelenkarms 11 miindet. 

Der Gelenkarm 11 weist fiir die Verstellung jedes 
seiner Gelenke einen nicht dargestellten motorischen 
Antrieb auf, wobei fiir jeden motorischen Antrieb eine 
nicht dargestellte Stellungsregelungseinrichtung vorge- 
sehen ist und alle Stellungsregelungseinrichtungen mit 
einer zentralen, ebenfalls nicht gezeigten Steuerungs- 
einrichtung verbunden sind, die in der Stativbox 13 
zweckmaBigerweise untergebracht ist Die Steuerungs- 
einrichtung erlaubt eine bedarfsgerechte individuelle 
Ansteuerung jedes motorischen Antriebs unter Beruck- 
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sichtigung der Wirkung von ublichen relativen Gelenk- 
stellungssensoren, die zu der Stellungsregelungseinrich- 
tung gehSren. Zusatzlich 1st zweckmaBigerweise in der 
Stativbox 13 ebenfails ein Speicher der Steuerungsein- 
richtung zugeordnet, in der einerseits angefahrene 5 
raumliche Positionen hinsichtlich der Stellung jedes Ge- 
lenks zu sprengen vermag (Teach-in) und dariiber hin- 
aus auch programmierbar ist urn bestimmte vorgegebe- 
ne Positionen auf Befehl automatisch anzufahren. 

Die Steuerungseinrichtung ist entweder optisch oder 10 
akustisch, im vorliegenden Fall per Sprache ansteuer- 
bar, wobei auch durch bestimmte Worte weitere Funk- 
tionen wie beispielsweise Saugbetrieb, Bewegungsfrei- 
gabe des Gelenkarms, so wie Lichtfiihrung steuerbar 
sind. 15 

Der Gelenkarm 11 ist durchgehend hohl ausgebildet 
und nimmt einen Saugschlauch 25 auf, der von dem 
Saugansatz 16 bis zu einer in der Stativbox 13 angeord- 
neten Saugeinrichtung fiihrt. AuBerdem ist in dem hoh- 
len Gelenkarm 11 ein optischer Wellenleiter in Form 20 
einer Lichtfaser (vgl. Fig. 3) 27 angeordnet, die bis zu 
einer UV-Lichtquelle 28 fiihrt, die ebenfails in der Sta- 
tivbox 13 untergebracht sind. Sowohl die Gelenkele- 
mente 17 und 19 als auch das Gelenkeiement 23 kdnnen 
jeweils einen verlangerbaren vorzugsweise teleskopier- 25 
baren Abschnitt aufweisen, fur den ein stellungsregelba- 
rer motorischer Antrieb vorgesehen ist, welche mit der 
zentralen Steuerungseinrichtung verbunden ist. 

Der in Fig. 2 gezeigte Saugansatz 16 besteht aus ei- 
nem gummielastischen Schiauchstiick 30, auf dem eine 30 
Lichtleitung 31 befestigt ist, die am vorderen Ende in 
einem Lichtkopf 32 parallel zur Miindung 33 des 
Schlauchstucks 30 endet Vorgesehen ist weiterhin ein 
Zungenabhalteschild 34, das auch zur Abhaltung der 
Wange dienen kann und die Form einer Abformioffel- 35 
wand aufweist. Das Zungenabhalteschild ist ebenfails 
gummielastisch ausgebildet und mehr in der Hohe als in 
der Breite extendiert damit die Zunge bzw. die Wange 
sicher abgehalten wird. Das hintere Ende des Saugan- 
satzes 16 ist in nicht dargestellter Weise mit AnschluB- 40 
mitteln versehen, um es an das vordere Ende 14 des 
Gelenkarms 1 1 losbar, luftdicht und beztiglich des opti- 
schen Wellenleiters lichtgekoppelt anzuschlieBen. In 
Fig. 3 ist ein Betatigungsknopf 35 angedeutet durch den 
eine Rastmimik zum Festhalten des Sauganschlusses 16 45 
Rtebar ist 

Statt des Saugansatzes 16 kann an dem vorderen En- 
de 14 des Gelenkarms 11 auch ein Adapter 36 fur einen 
Mundspiegel in gleicher Weise angebracht werden. In 
Fig. 4 ist bei 37 eine Offnung zur Aufnahme des Mund- 50 
spiegels angedeutet, wobei der Bet&tigungsknopf 35 
ebenfails den Mundspiegelhalter mit losbarer Arretie- 
rung zu halten vermag. 

Zur Benutzung wird der mehrteilige motorgetriebene 
Gelenkarm 11 an die Position der KopfstUtze des Be- 55 
handlungssessels mit Sicherheitsabstand programmiert, 
aufgrund eines Sprachbefehls herangefahren. Der 
Zahnarzt bringt dann den Saugansatz in die jeweiiige 
ideale Position im Mund des Patienten und steuert iiber 
Sprache den Arm dann beispielsweise mit dem Wort 60 
"Fixieren" an. Hierauf halt der Gelenkarm die angefah- 
rene Stellung, wobei der gummielastische Saugansatz 
16 bei Anderung der Positionierung des Patientenkop- 
fes mit Hilfe der Kamera nachgefiihrt wird. Bei gering- 
fiigigen Bewegungen des Patientenkopfes besteht auch 65 
die MCglichkeit, daB der Saugansatz 16 aufgrund seiner 
Eigenelastizitat federnd ausweicht. Wenn der Patient 
beispielsweise Wurgen muB, spricht der Behandler "L6- 
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sen", und der Patient kann reflexartig den Kopf wegzie- 
hen, wobei aufgrund des Sprachbefehls "L6sen" auch die 
kameragestiitzte Nachftihrung ausgeschaltet wird. Wei- 
tere Spracheingaben w&ren "Ein" und "Aus" fur die 
Saugfunktion, "On" bzw. "Off" far den Betrieb der UV- 
Lampe 28 sowie "Arm heran" worauf sich der Gelenk- 
arm bis auf einen Sicherheitsabstand zur Kopfstiitze des 
Patientenbehandlungsstuhls nahert, bzw. "Arm weg", 
woraufhin der Arm zuriick in eine Null-Position bzw. 
Ausgangsstellung uber der Stativbox 13 zuriick- 
schwenkt. 

Bei dem Betrieb der Vorrichtung ist der Saugansatz 
16 absolut uber den Arretierknopf 35 sichergehalten 
und kann in einfacher Weise bei Wechsel des Patienten 
ausgetauscht werden. Der Gelenkarm 11 IaBt sich auch 
zur Seite schieben, falls die Behandlung des Patienten 
die Mitwirkung einer Helf erin erforderlich macht. 

Die Helferin kann dann mit einem herkdmmlichen 
Schlauch absaugen, der aus der Stativbox 13 separat 
und verschlieBbar fur diesen Fall herausgefiihrt ist, wo- 
bei die Austrittsfiffnung fur den herkdmmlichen Saug- 
schlauch im Bereich der Befestigung des Gelenkarms 11 
an der Stativbox 17 in nicht dargestellter Weise vorge- 
sehen ist 

Patentanspriiche 

1. Vorrichtung, insbesondere fiir die zahnarztliche 
Behandlung, bestehend aus einem mehrteiligen Ge- 
lenkarm (11), dessen hinteres Ende (12) stationer 
gehalten ist und dessen vorderes Ende (14) wenig- 
stens eine Aufnahme (15) fiir den AnschluB eines 
gummielastischen Saugansatzes (16) aufweist und 
bedarfsgerecht raumlich plaziert haltbar ist. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB fiir die Steuerung des bedarfsgerech- 
ten raumlich plazierten Haltens eine auf das Ar- 
beitsfeld gerichtete, vorzugsweise in die OP-Leuch- 
te integrierte Kamera vorgesehen ist. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB uber die Kamera eine Nfachf Uhrsteue- 
rung fiir das vordere Ende (14) desGelenkarms (11) 
bzw. des Saugansatzes (16) bei Anderung des zu 
behandelnden Zahns und/oder bei Patientenlage- 
anderung vorgesehen ist 

4. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Aufnah- 
me (15) fiir den AnschluB des Saugansatzes (16) mit 
wenigstens einem in dem Gelenkarm (1 1) integrier- 
ten Saugschlauch (25) verbunden ist, der zu wenig- 
stens einer Saugeinrichtung (26) fiihrt. 

5. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der gummi- 
elastische Saugansatz (16) mit einem gummiela- 
stischen Zungenabhalteschild (34) in Form einer 
Abformloffelwand verbunden ist 

6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB der gummielastische 
Saugansatz (16) mit einem als Spiegel ausgeprSgten 
Schild verbunden und vorzugsweise trichterfdrrnig 
uberwiegend in der Breite extendiert ausgebildet 
ist. 

7. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Saugbe- 
trieb optisch oder akustisch, vorzugsweise sprach- 
gesteuert, betatigbar ist 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB fiir Steuerung des Saugbetriebs 
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Sprachbefehle, eine optische Erfassung von Fliis- 
sigkeitsaustritt aus einem Winkelstiick, vorzugs- 
weise der Lichtzelle oder mittels der Kamera, eine 
Kopplung mit einer Sprayfunktion, ein Mundfeuch- 
tigkeitssensor und/oder ein Antriebsmotor-Ge- 5 
rauschsensor vorgesehen ist. 

9. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das vordere 
Ende (14) des Gelenkarms (11) eine Aufnahme (15) 
zum AnschluB eines Mundspiegeladapters (36) auf- 10 
weist. 

10. Vorrichtung nach einem der vorangehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das vor- 
dere Ende (12) des Gelenkarms (11) eine Aufnahme 

(15) zum AnschluB eines Lichtkopfes (32), vorzugs- 15 
weise fur UV-Licht, aufweist. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der LichtkopfanschluB mit we- 
nigstens einem in dem Gelenkarm (11) integrierten 
optischen Wellenleiter (31) verbunden ist, der zu 20 
wenigstens einer Lichtquelle (28) f iihrt 

12. Vorrichtung nach Anspruch 10 oder 11, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Lichtkopf (32) im Bereich 
der AnsaugSffnung (32) des Saugansatzes (16) mun- 
det. 25 

13. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 10 bis 
12, dadurch gekennzeichnet, daB der Lichtkopf (32) 
iiber ein Schlauchstuck (30) oder Saugansatzstuck 

(16) mit dem Abhalteschild (34) verbunden ist. 

14. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 10 bis 30 
12, dadurch gekennzeichnet, daB der Betrieb des 
Lichtkopfes (32) optisch oder akustisch, vorzugs- 
weise sprachgesteuert betatigbar ist. 

15. Vorrichtung nach einem der vorangehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das vor- 35 
dere Ende (12) des Gelenkarms (11) eine Aufnahme 
(15) zum AnschluB eines saugerlosen Aufstecks- 
tucks mit Schild und einer vorzugsweise minde- 
stens zahnflachenwirksamen Lichtharteeinrichtung 
fur gleichzeitige vestibulare als auch orale Behand- 40 
lung aufweist 

16. Vorrichtung nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Lichtharteeinrichtung zwei 
biegsame Wellenleiter und/oder eine Spreizoptik 
und/ oder eine Spiegel-Prismaanordnung aufweist. 45 

17. Vorrichtung nach einem der vorangehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die An- 
schluBaufnahme (15) am vorderen Ende (14) des 
Gelenkarmes (11) eine Arretierungseinrichtung 
aufweist, die mittels eines Arretierungsknopfes (35) 50 
Idsbar ist. 

18. Vorrichtung nach einem der vorangehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Ge- 
lenkarm (1 1) fur die Verstellung jedes Gelenkes (18, 
20, 22) einen motorischen Antrieb aufweist 55 

19. Vorrichtung nach Anspruch 18, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB fur jeden motorischen Antrieb 
eine Stellungsregelungseinrichtung vorgesehen ist, 
wobei alle Stellungsregelungseinrichtungen mit ei- 
ner zentralen Steuerungseinrichtung verbunden eo 
sind. 

20. Vorrichtung nach Anspruch 19, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Steuerungseinrichtung fur 
die individuellen Ansteuerungen der motorischen 
Antriebe einen vorzugsweise programmierbaren 65 
Speicher aufweist. 

21. Vorrichtung nach Anspruch 19 oder 20, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Steuerungseinrichtung mit 



der Kamera verbunden ist, wobei die Lagebezie- 
hung zwischen Mundweichteilen/Zahnen zu dem 
Saugansatz (16) speicherbar und mit Hilfe der Ka- 
mera kontrollierbar ist 

22. Vorrichtung nach einem der vorangehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Ge- 
lenkarm (11) Sensoren fur die Kraft der Bewegung 
des Saugansatzes (16) und deren Begrenzung zu 
Vermeidung von Weichteilverletzungen durch ei- 
nen bewegten Saugansatz (16) aufweist. 

23. Vorrichtung nach einem der vorangehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Saug- 
ansatz (16) fur das Beibehalten eines bestimmten 
Abstandes zu den Weichgeweben/Z&hnen wenig- 
stens einen Abstandssensor aufweist, durch den/die 
auch ein vorzugsweise mikroprozessorgesteuertes 
motorisches Herausbewegen des Saugansatzes (16) 
aus der MundhShle veranlaBbar ist 

24. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 19 bis 
23, dadurch gekennzeichnet, daB die Steuerungs- 
einrichtung optisch oder akustisch, vorzugsweise 
per Sprache, ansteuerbar ist 

25. Vorrichtung nach einem der vorangehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Ge- 
lenkarm (1) wenigstens zwei Gelenke (18, 22) mit 
jeweils unterschiedlicher Drehachse aufweist. 

26. Vorrichtung nach einem der vorangehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Ge- 
lenkarm (1 1) wenigstens einen verlangerbaren, vor- 
zugsweise teleskopierbaren Abschnitt (17, 19, 23) 
aufweist 

27. Vorrichtung nach Anspruch 26, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB fur jeden verlangerbaren Ab- 
schnitt (17, 19, 23) ein stellungsregelbarer motori- 
scher Antrieb vorgesehen ist. 

28. Vorrichtung nach Anspruch 27, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB jeder Antrieb mit der zentralen 
Steuerungseinrichtung verbunden ist. 

29. Vorrichtung nach einem der vorangehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das hinte- 
re Ende des Gelenkarmes mit einer Stativbox (13) 
verbunden ist, in der wenigstens die Saugeinrich- 
tung (26), vorzugsweise auch die Lichtquelle (28) 
und die Steuerungseinrichtung, untergebracht sind. 



Hierzu 3 Seite(n) Zeichnungen 



ZEICHNUNGEN SEITE 1 



♦ 



Nummer: 
Int. CI. B : 

Often legungstag: 



DE 43 06450 A1 
A61C 19/00 

5. Mai 1994 




ZEICHNUNGEN SEITE 2 



Nummer: 
Int. CI. 5 : 

Offenlegungstag 



DE 43 06450 A1 
A61C 19/00 

5. Mai 1994 




408 018/506 



ZBCHNUNGEN SEITE 3 



(Mummer: DE 43 06 450 A1 

Int. CI. 5 : A61C 19/00 

Offenlegungstag: 5. Mai 1 994 




408 018/506 



